
微纳机器人技术研究中心

简介

研究方向

面向前沿科学、先进器件与关键装置等对高精度机器人技术的需求，
立足“从宏到微、以微促宏”的思想，从基础和原理上实现机器人领域的
科技突破，服务国家重大战略。重点开展微纳操作与检测、微流控芯片、
智能传感、智慧医疗等研究工作。

 机器人化微纳操作与检测技术

 微纳游动机器人技术及应用
 微流控芯片与器官芯片技术

 智能传感与即时检测技术

 微纳数据智能分析与融合

特色成果

 建立了基于光镊操控和光成形的微纳机器

人原位设计与构建方法，解决了传统方法

效率不足、灵活性低、装配困难等缺点。

 建立了可控微尺度环境条件下微纳操作与

检测过程的整合方法，实现驱动控制一体

的微尺度环境精确感知。

 建立了微纳机器人在环境驱动下的自组织

与自适应方法，研制效率高、适应性强的

微纳机器人系统。

 国家及省部级项目20余项，包括基金委重

点基金1项；1区论文30余篇，专利40余项。

 获国家科技进步二等奖一项。
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